
Keyword

近年、農業の分野においてもロボットの利用が期待され、
研究が推進されている。例えば、草刈りロボットなど、草におお
われた地面を移動する場合、車輪の滑りが容易に発生するた
め、移動機構の設計においては、この滑りを考慮する必要が
ある。特に、斜面を横断する場合には、ロボットの重心位置に
よっては横滑りの影響を受けやすく、最悪の場合、滑りが生じ

ることでロボットの転倒に繋がる可能性がある。そのため、滑り
を回避する移動機構が求められる。
本研究では、草地などの滑りやすい不整地において、斜面

における横滑りにも対応する移動機構として、アクティブな関節
をもつ四輪型移動ロボットを提案する。

変形可能な
４輪型不整地移動ロボットの開発

期待される活用シーン

研究シーズの紹介

車輪型ホームロボットに関する研究その他の研究テーマ

不整地移動
斜面横断

●滑りやすい芝生斜面などの上で，安定した移動が可能
●屋外作業用移動ロボットのプラットフォームとして利用可能

Point

農業分野、不整地移動、移動機構の開発

不整地移動プラットフォームの
提案・開発・制御

●農業用ロボット
●家庭用屋外ロボット

●掃除ロボットのような家電製
品を屋外でも使いたい。
　（草取り、ゴミ取り、など）

簡単に使える家庭用屋外ロボット
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機械工学科

教授
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Keyword

高齢化社会への対応のため医療介護のコスト抑制と効率
化は喫緊の課題となっている。対策として介護ロボット機器や
サービスの導入が試みられているが、現場での運用例は少な
い。導入が進まない理由の１つとして、実際の運用時に生じる
諸問題を開発側が把握できていないことが挙げられる。本研
究では、医療介護の現場ニーズに応える介護ロボット機器およ

びサービスに関する実践的な研究開発を通して、現場の運用
で重視すべき事項を明らかにする。開発の初期段階からそれ
らを考慮することで、実運用まで見据えた介護ロボット機器・
サービスの開発が可能となり、医療介護施設への導入促進が
期待できる。

地域医療施設における介護ロボット機器・
サービスの導入促進に
関する研究

期待される活用シーン

研究シーズの紹介

介護ロボット機器・
サービスの導入

●医療施設における介護の現場ニーズに基づく研究開発
●現場ユーザの立場に立ったプロダクトデザインと適切な技術シーズのマッチング
●現場ユーザによる評価フィードバックの適宜実施

Point

高齢化社会、地域医療、リハビリテーション、介護ロボット機器・サービス

・身体的負担を軽減するアシスト
スーツの開発
・荷重・バランス訓練を行える立
位荷重リハビリ機器

●医療現場において介護者の
身体的負担を軽減させたい。
●ゲーム感覚でリハビリをした
い。

●病院から退院後に家庭で自
立した生活ができるか心配で
す。

・病院内に自宅と同じトイレアプ
ローチを再現するトイレシミュ
レータ
・高齢者用家具の提案
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アシストスーツ
（介助用装着型補助具）

リハビリ用筋電チェッカー
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