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タイムアウトまでおよそ7199秒です。  印刷

 

タイトル「2011年度シラバス（学部）」、フォルダ「2011年度シラバス（学部）-専門科目-工学部-機械工学科-2～4年次配当科目」

シラバスの詳細は以下となります。 

 

科目名   ＊メカトロニクスⅡ   

担当教員   中原 健志     

対象学年   3年   クラス   [096]   

講義室   １６３５教室   開講学期   前期   

曜日・時限   月２   単位区分   必,選択   

授業形態     単位数   2  

準備事項     

備考     

Ａ講義概要/Class Outline 

現在では自動車や家電などの様々な製品においてマイコンにより機械を制御するメカトロニクス化が当たり前になっている。本

講義ではマイコンを用いたサーボモータ学習キットとリレーシーケンス回路を教材として、機械を制御するためのハードとソフトの

基本を学習する。 
（達成目標） 
•基本的な電子部品の機能を理解する 
•ＤＣモータの特性と駆動方法を理解する 
•PIDサーボの概念とPID各ゲインの意味を理解する 
•メカトロニクス機器におけるマイコンの役割を理解する 
•簡単なシーケンス図が読めるようになる 
•基本的なシーケンス回路の動作を理解する 

 
授業時間：22.5時間   

Ｂ講義計画(テーマ及び学習内容) 

回 内容

1
【ガイダンス】 
受講上の注意とサーボモータ学習キットの概要を説明する。

2
【電気回路とオームの法則】 
電流と電圧の意味、オームの法則を復習し、ポテンショによる回転角の計測原理を説明する。

3
【ＤＣモータ】 
サーボモータ学習キットに使用されているＤＣモータの性質について説明する。

4
【ダイオードとトランジスタ】 
ダイオードとトランジスタの性質について説明する。

5
【トランジスタによるリレーの駆動】 
サーボモータ学習キットでモータの回転方向を切り替えるためのリレーを駆動する回路の動作を説明する。

6
【前半のまとめと中間試験】 
前半の理解度を確認する。

7
【中間試験の解説】 
中間試験の模範解答を解説する。

8
【MOSFETによるDCモータのPWM駆動】 
MOSFETを用いたPWMスイッチングによりＤＣモータを駆動する回路の動作を説明する。

9
【マイコン１】 
制御器を実装するマイコンについて説明する。

10
【マイコン２】 
タイマーとADコンバータについて説明する。

11
【PID制御】 
PID制御の概念と各ゲインの効果を説明する。

12
【シーケンス制御の基礎】 
シーケンス制御に使用される部品とシーケンス図の読み方、書き方を説明する。

13
【自己保持回路とインタロック回路】 
シーケンス制御に良く用いられる自己保持回路とインタロック回路について説明する。

【タイマを使用した回路】 

1/2 ページシラバス参照

2011/05/12https://ksuweb.kyusan-u.ac.jp/syllabus2/syllabusReferenceContentsInit.do;LcSessionI...



 

14 オン・ディレイ回路、ワンショット回路などタイマを使用した回路について説明する。

15
【まとめ】 
全体の内容のまとめと復習

Ｃ到達目標/Class Goal 

09TM～ 
G メカトロニクスシステムの解析と統合に必要な電気電子工学、制御工学に関する基礎を身につける 
05TM～08TM 
（E）ものづくりに役立つ体系的知識を習得し、技術課題を主体的に解決する能力を身につける   

Ｄ準備学習の内容(事前･事後学習) 講義後にノートを読み、自分の手で確実に計算できるようにすること。   

Ｅ評価基準GradingCriteria 
評点（100点満点）のうち60点以上を合格とし、60〜69点を可(C)、70〜79点を良(B)、80〜89点を優(A)、90〜100点を秀(S)とす

る。ただし、03TM以前の受講者については80〜100点を優(A)とする。   

Ｆ評価方法/Grading Method 演習課題（10点）、中間試験（40点）、期末試験（50点）で評価する。   

Ｇ受講上の注意/Class Rules 毎回の講義に出席し、演習課題を確実に理解すること   

Ｈ受講制限/Prerequisit 工学部授業科目履修規程に定める３年次配当科目の履修要件を満たすこと   

Ｉ 関連する科目RelatedClass メカトロ二クスⅠ、機械力学Ⅰ･Ⅱ、制御工学Ⅰ   

Ｊ教科書/Text 

著者名   

著書名 使用せず  

出版社名   

ISBNコード   

Ｋ指定図書/Assigned Books 

著者名 初澤毅  

著書名 メカトロニクス入門  

出版社名 培風館  

ISBNコード ISBN4-563-06743-1  

著者名 舟橋宏明  

著書名 メカトロニクス概論１[入門編]  

出版社名 実教出版  

ISBNコード ISBN4-407-03182-4  

Ｌ参考文献/Bibliography 

著者名 安川電機  

著書名 メカトロニクスのためのサーボ技術入門  

出版社名 日刊工業新聞社  

ISBNコード ISBN4-526-02093-1  

  

Copyright (c) 2008 NTT DATA KYUSHU CORPORATION. All Rights Reserved.
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